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3.4 Built-in Controllers for Electric Actuators

baelz 7164

MICROPROCESSOR BUILT-IN CONTROLLER

Installed in baelz 373-E07 motorized linear actuator

Constant setpoint or heating curve with 5 plotting points

Analog inputs PT100 (-40 ... + 120°C), NTC, O /4 ... 20 mA, 0/2 ...
teletransmitter 1-5 kQ
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ADVANTAGES AT A GLANCE

e Reduction of the susceptibility to interference through short lines between
the controller and the sensor

e Installation cost and effort are minimized

e Space saving, as the controller hardware sits in the actuator

e Variable, outside temperature-controlled characteristic

baelz 7164 positioner technical specifications
RS485 Modbus RTU / connector for manual control

Analog inputs 4 Interface unit

Analog outputs 2x (0/2 ... 10 V) Power supply 230 V. 50/60 Hz; 115 V. 50/60 Hz; 24 V. 50/60 Hz;
Digital outputs 2x relays Weight approx. 0.2 kg

Digital inputs 2 Ambient temperature 0..50°C

Connection Spring clips Ambient humidity 5 ... 90% (non-condensing)

Precision 0.3 % of upper range value

D e

Normalg?trieb 1 ’J\‘__ Z‘ N Regler/Motor T;;t//:://;;g\\//
baelz 7164 wiring diagram s.che\_T_E_mens. [3] L ReglerMotor
betrieb* [4] Lout
o 5| Lin
;E-O
'
' zl:12 Antrieb in Sequenz‘
:3:05 1Bsp.1 Bsp.
{EIY 1
' -
bAT il 14 U5 ( : ) 05
| = ¢ mius —
R139° Mot o @JAuf 1
ge
— 98] N s
op2 aﬁ_ % Sy E07-TY-18/32,5@ * Eo7-Tv-6/130 @
%‘é, b:;_ - EI Lo Zwang Antriebsspindel einfahren (Frostschutz)’ Frostschutz
E Lu Zwang Antriebsspindel ausfahren (Ubertemperatur)® !
DA3 E‘
- [iel
DAG ﬁ‘
__E Ubertemperatur
[29 DE1— DE1—
w _ +24V - +24V
o DE2 intem DE2 )y extern®
. +24V -
AT —Q)F
LAt <4 Aa2 —® 0/2-10v
T T . GND DE GND roi
GND DE GND
1+ \PT100 :10/2 10\/ 0(‘1 -20mA 11 100%4,0%
) T " Ty [
u I‘. ! x \ ¥ i
=] ! } 04-20mA FG 5K
~ 11 \PT100 ' NTC :‘0/2 10\/ |4, 11100%4,0%
E Ty Ty " Ty
Vy \y ' H |
) " ' 0/4-20mA FG K
' 9%1.0%
83_” 1! \PT100 NTC ::0/2 10V Iy 14 100%4,0%
<22 1 " Ty [
a LY ] ' : LN L]
N XL X 1
35 = = =
<= ' \PT100 ¢ Klemmen 6-11 optional
g 36| — ! Schutzleiteranschluss befindet sich am Antrieb
T 2 Sicherheitsbetrieb Frostschutz, Ubertemperatur
37] # Antrieb in Sequenz ohne Regler 7164
= 4 Bei Antrieb in Sequenz Bsp.T R13 entfernen
ol38 A —f'— 5 Bei Antrieb in Sequenz Bsp.2 R139 entfernen
o — V! s Betrieb ohne Sequenz R13 & R139 bestiickt
H139 B —\,‘— % Werksseitig verdrahtet
ra Frostschutz an Klemme 12, falls Ventil bei eingefahrener Antriebsspindel gedffnet
40| GND -+ , Frostschutz an Klemme 14, falls Ventil bei ausgefahrener Antriebsspindel gedffnet
—_— l,Jberlemperaturan Klemme 14, falls Ventil bei ai gefahrent
bertemperatur an Klemme 12, falls Ventil bei elngefahrenerAmnebsspmdel geschlossen
”B Lo/Lu Zwang nicht %e\chzemg ansteuern, extern verriegel
° DE mit externen 24V, Leiterbahn bei LA1 unterbrechen, fa\ls galvanische Trennung
erforderlich
Baelz Catalogue Actuators previous page (107

Bojejeyl-zjoeg

8LLL MIN N3 00



	3.	Actuators
	3.4	Built-in Controllers for Electric Actuators 


	zurück 2: 
	Seite 109: 



