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Caractéristiques techniques du positionneur baelz 7164

Entrées analogiques 4 Interface RS485 Modbus RTU / fiche pour unité de commande 
manuelle

Sorties analogiques 2x (0/2 ... 10 V) Alimentation électrique 230 V, 50/60 Hz ; 115 V, 50/60 Hz ; 24 V, 50/60 Hz ;

Sorties numériques 2x relais Poids env. 0,2 kg

Entrées numériques 2 Température ambiante 0 ... 50 °C

Raccord Bornes à ressort Humidité ambiante 5 ... 90 % (sans condensation)

Précision de mesure 0,3 % pleine échelle
 

baelz 7164

RÉGULATEUR INTÉGRÉ À MICROPROCESSEUR

Intégré dans le servomoteur électrique linéaire baelz 373-E07
Point de consigne constant ou courbe de chauffage avec 5 points d'angle
Entrées analogiques PT100 (-40...+120 °C), NTC, O/4...20 mA, 0/2...10 V, 
potentiomètre 1-5 kΩ

AVANTAGES EN UN COUP D'ŒIL

 ● Réduction des coûts de montage grâce à la suppression du câblage des
 ● signaux entre servomoteur et régulateur
 ● Réduction générale des coûts et des efforts de montage
 ● Peu encombrant comme le matériel du régulateur se trouve dans le 
servomoteur

 ● Courbe caractéristique variable et selon la température extérieure

3.4 Régulateurs intégrés pour servomoteurs électriques 

Schéma de raccordement
baelz 7164 


