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Servomoteur électrique baelz 373-Е65

Type baelz 373-
Poids Force Vitesse

de réglage 
Puissance 
absorbée Tension d'ali-

mentation

En cas de
manque de 

courant

Indice de pro-
tection(kg) (N) (mm/min) (VA)

E65-D-11-30

5,6
1100 10, 15, 30

réglable, à spécifier 
à la commande.

Réglage d'usine : 10

18
230 V, 110 V AC ou 

24 V AC/DC
50/60 Hz

poussant
IP66

(installation verti-
cale)

E65-Z-11-30 tirant
E65-D-20-30

2000
poussant

E65-Z-20-30 tirant

baelz 373-E65

DESCRIPTION

Servomoteur électrique linéaire avec fonction d'arrêt d'urgence.

CARACTÉRISTIQUES TECHNIQUES

Paramètres ambiants :
Température : -10 ... +55 °С 
Humidité relative : 0 ... 95% 

Course : 40 mm max., auto-adaptatif
2EZ : 2 contacts auxiliaires inverseurs 12...250 V AC, à réglage libre
Raccordement électrique : M20 x 1,5, M16 x 1,5
coupure en fonction de la force
Corps : plastique
Exécution sans silicone

Arcades en aluminium, accouplement et vis de fixation :
S21 (standard) - ferrures avec Ø de tige 10 mm
S21L - ferrures avec Ø de tige 16 mm

Accessoires : Module de tension 110 / 230 V, mode cascade

Vanne Servomoteur Fonction

340,...,342...,347..., 353, 354, 365, 367 E65-D-11-30...
E65-D-20-30...

poussant (extension)

OSO

344, 356, 358, 359, 360, 471, 480, 585, 590, 591 OSG

340,...,342...,347..., 353, 354, 365, 367 E65-Z-11-30...
E65-Z-20-30...

tirant (rétraction)

OSG

344, 356, 358, 359, 360, 471, 480, 585, 590, 591 OSO
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Dimensions et schémas de raccordement baelz E65 

W. Baelz & Sohn GmbH & Co. 
Heilbronn Germany 

www.baelz.de

Maßzeichnung

Anschlussplan

b
aelz 373-E

65 E
lektrischer A

ntrieb
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Koaxialität/Lauf

= Abnahmemaß
= AT

Teil 1 und Teil 2
AT=Allgemeintoleranz nach DIN ISO 2768-mK

Oberflächenbeschaffenheit nach

Form- und Lagetoleranz

DIN 3141

Rundheit

=1/2 AT
Gerad/Ebenheit

Zylinderform
=1/2 AT

= AT

Bereich

Abweichung

30

`0.2

30

`0.3

120

Unterlieferants:
Zeichngs-Nr. des

entspricht

DIN / ISO
 1302

Rz100

andere Angaben

= Konstruktionsmaß

Winkligkeit/Neigung

`1.2

1000

Rz1

(     )
DIN / ISO 1101

= AT

= AT
Parallelität

= AT
Symmetrie

400120

`0.5

400

`0.8

1000

Rz25 Rz6.3

Paßmaß Abmaße
Maßstab:

Änderung
Werkstoff:
dex
In-

Werkstoff-Nr.: nach Wkst.-Norm:
maße:

Modell/Gesenk-Nr.:
Rohteil-Art.-Nr.:

nach Halbz.-Norm:

Roh-

Gewicht:

Benennung:

Änd-Nr.

Toleranz:

Verwendet für

Ersetzt durch:

Teilenummer:

Ersatz für:

Sachnummer:

CAD
Urheberschutz nach DIN 34

F.gepr.
N.gepr.

gepr.
gez.

NameDatum

baelz
automatic

  

  
  

 
  

 
  

 
  

2,515 kg
 

 

 
 

 

373/E65

1 : 2

mit Ständer S21
Antrieb E65 mit Handkurbel

MZN 373-E65-02
07.0E373.8300.13.002

DIN ISO 2768-mK

NameDatum

MWahibi03.03.2016

230

30
9

18,5 57 73

>150
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Koaxialität/Lauf

= Abnahmemaß
= AT

Teil 1 und Teil 2
AT=Allgemeintoleranz nach DIN ISO 2768-mK

Oberflächenbeschaffenheit nach

Form- und Lagetoleranz

DIN 3141

Rundheit

=1/2 AT
Gerad/Ebenheit

Zylinderform
=1/2 AT

= AT

Bereich

Abweichung

30

`0.2

30

`0.3

120

Unterlieferants:
Zeichngs-Nr. des

entspricht

DIN / ISO
 1302

Rz100

andere Angaben

= Konstruktionsmaß

Winkligkeit/Neigung

`1.2

1000

Rz1

(     )
DIN / ISO 1101

= AT

= AT
Parallelität

= AT
Symmetrie

400120

`0.5

400

`0.8

1000

Rz25 Rz6.3

Paßmaß Abmaße
Maßstab:

Änderung
Werkstoff:
dex
In-

Werkstoff-Nr.: nach Wkst.-Norm:
maße:

Modell/Gesenk-Nr.:
Rohteil-Art.-Nr.:

nach Halbz.-Norm:

Roh-

Gewicht:

Benennung:

Änd-Nr.

Toleranz:

Verwendet für

Ersetzt durch:

Teilenummer:

Ersatz für:

Sachnummer:

CAD
Urheberschutz nach DIN 34

F.gepr.
N.gepr.

gepr.
gez.

NameDatum

baelz
automatic

  

  
  

 
  

 
  

 
  

1,385 kg
 

 

 
 

 

373/E65

1 : 2

mit Ständer S21
Antrieb E65

MZN 373-E65-03
07.0E373.8300.13.003

DIN ISO 2768-mK

NameDatum

MWahibi03.03.2016

230 133

30
9

>150

1100N2000N

110V230V

24V

Schémas de raccordement baelz 373-Е65

Dimensions de baelz 373-Е65
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Koaxialität/Lauf

= Abnahmemaß
= AT

Teil 1 und Teil 2
AT=Allgemeintoleranz nach DIN ISO 2768-mK

Oberflächenbeschaffenheit nach

Form- und Lagetoleranz

DIN 3141

Rundheit

=1/2 AT
Gerad/Ebenheit

Zylinderform
=1/2 AT

= AT

Bereich

Abweichung

30

`0.2

30

`0.3

120

Unterlieferants:
Zeichngs-Nr. des

entspricht

DIN / ISO
 1302

Rz100

andere Angaben

= Konstruktionsmaß

Winkligkeit/Neigung

`1.2

1000

Rz1

(     )
DIN / ISO 1101

= AT

= AT
Parallelität

= AT
Symmetrie

400120

`0.5

400

`0.8

1000

Rz25 Rz6.3

Paßmaß Abmaße
Maßstab:

Änderung
Werkstoff:
dex
In-

Werkstoff-Nr.: nach Wkst.-Norm:
maße:

Modell/Gesenk-Nr.:
Rohteil-Art.-Nr.:

nach Halbz.-Norm:

Roh-

Gewicht:

Benennung:

Änd-Nr.

Toleranz:

Verwendet für

Ersetzt durch:

Teilenummer:

Ersatz für:

Sachnummer:

CAD
Urheberschutz nach DIN 34

F.gepr.
N.gepr.

gepr.
gez.

NameDatum

baelz
automatic

  

  
  

 
  

 
  

 
  

2,515 kg
 

 

 
 

 

373/E65

1 : 2

mit Ständer S21
Antrieb E65 mit Handkurbel

MZN 373-E65-02
07.0E373.8300.13.002

DIN ISO 2768-mK

NameDatum

MWahibi03.03.2016

230

30
9

18,5 57 73

>150>150

18,5

30
9

57 73230
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